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BE 384,487 - Brief Summary 

This patent relates to a friction lock mechanism constituted by a wedging unit, a 
rotary unit to wedge the wedging unit and a lever with which the wedging unit can 
wedge the rotary unit, in order to draw it in one direction or the other. This lock 
mechanism is further characterized by the fact that the friction surface of the rotary 
part has the shape of a revolution body (spherical, cylindrical, conical, etc). 
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BREVET D1NVENTION 



Le Ministre de IMndustrie, du Travail et de la Prdvoyance Sociale, 
a loi du 24 mai 1854 ; 

la convention d'union pour lg wo^iion de la proof iili infaslrielUrf 
le prods-verbal dressi le Z. ^±1^LL^X& .1 9 2^ iLlhljX' 



Vu la loi du 24 mai 1854; 
Vu 

Va le prods 

au Greffe du Gouoernemenl provincial au Brabant ; 



/^rticfet*'.— Itest dilivri a.^J^«r. 

/X- 



nisi^ ^~/4z^ 

un brevet d'invehfion pour : „^jkJZ,£.^.£.£ f\c=pjZ4£aLJ 



faisanl I'objel d'une premie' re demaptje hrrnel an r - ... ^ 



avoir dipo<>ie ..„.jgM>JLfiJ?. 



imapffe de brevet [flu v .... •.. - ^ de'cjari 



Article 2. Ce brevet lui est delivre" sans examen pr&alable, a ses risques 

0 «/ perils, sans garanlie soil de la rdalite', de la nouveauli ou du me" rite de ['invention, 
o suit de i exactitude de la description, et sans prejudice du droit des tiers, 

Au prisenl arriti demeurera joint un des doubles de la spicificalion de iinven- 
<3 Hon (mimoire descriptif el dessins) signts par Vinliressi et diposis a Vappui de 

1 sa demande de brevet. 9 i ^ 

Bruxelles, le \...Jl^j ^*.u ..19 / . 



Pour le Mini itre et par delegation : 
Le Directettr Gineral de I' Industrie : 




fiOV AUMS DE gELGI QUE 

SflEVET rfSVENTION 

-j- I ,, , i .. , 

Of MANSE CrfPOSEE bE.-2.5:-XLUK 
VU Ffl(JR£jR£AMEX£l L'AKKtTE'WWST^iRJfl 00.8 J/. XH 
P&UR L£ MJMSTRE & PA* D£l£GATWJ 

t r'tittecnvR GbtiteAi at cuiousr*tc. 




I f^ ^f^r ^ ^ B R E v E T D t INVENTION 

"Enc liquet age par friction" 



Louwerens Johannes NOOMEN et Robert TIJKSft, tous les 
deux a RIJSWIJX, Bilderdi jklaan 81. (Pays-3as). 
-o- o-o-o- 

CONVENTION INTERNA T I OKA LE : - ' ) 

Demande de brevet aux Pays-Bas du 26 nove^nbre ^m$r-' \ 

-o-o-o-o- \ v . • ■ ■ 

La presente invention cone erne un appa-iei^" 'fc>ou- ■ .\ 
vant etre utillise pour imprimer, au moyen d'un'^l^ifcr, 
' un mouvement de rotation intermittent lequel, si^eaa e3t 
necessaire, peut etre change de sens, a un organe . pouvant 
exercer une action quelconque. 

On connalt deja des cliquets, des clefs, des le- 
viers ou des verins, a action simple ou double, contprenant 
des rochets, des galets, des billes, etc... Toutefois, 
en general, tous ces outils prosentent un ou plusieurs des 
inconvenient s suivants: 

a) un trop grand jeu, 

b) la partie de l*outil qui entralne la pcrtie 



tournante ne'peut pas etre introzduite dans un espace reduit, 

c) il yjk danger de voir le travail interrompu en * 
r?.ison civ. fait cue des . organ.es relativeznent peu resistants • 
Jouent un role important dans le f onctionnement de 1'outil" 

d) une construction trop compliquee . 

La ppesente invention permet d'eviter tou3 ces 
inoonvenicnta et ouvre un grand charcp d» utilisation auxoutils 
de ce typo . 

L'appareil d'apres 1 'invention comprend un disposi- 
tif de ..coincement aglssant en conbinaison avec un organe des- 
tine a recevoir le mouvement de rotation, le coincement- de 
ce dispositif "Stent provoque par la rotation dUin levier par 
" rapport au dispositif dans un sens ou dans lea deux sens. . 
Dans ce dernier cas, 1'outil est muni de dispositif s permet- 
tant de supprimer, (Tvolonte, le coincement dans un sens ou 
dans 1' autre. 

Dans lioutil d'apres 1» invention, le frottement entre 
Horgane de coincement et 1' organe tournant est plus grand au - 
• debut du mouvement que le frottement entre le dispositif de 
coincement et le levier de commando. D'autre part, la force 
avec laquelle 1' organe tournant est coince augmente lorsqiie 
la resistance au mouvement de rotation crolt. De cette fa^ 
con, on empeche t out e tendance au glissement du dispositif 
de coincement par rapport a 1'organe tournant. L'outil d'apres 
1'invention est organise de facon a remplir 'toutes ces con- 
ditions. 

Grace a la present e invention, 11 est possible d'u- 

tiliser: " " " ; ----- • - - — - - - 

1°.- un organe rotatif comprenant une surface de 
friction en forme de sphere, grace a quoi il est possible, 
de faire varier 1 'angle entre le levier et l'axe de rota- 
tion entre certainea limitea aana agir sur le coincement, 
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2°.-un organe tournant, forme de nlusi^urs ele- 
ments, permettant de serrer la piece a rianoeuvrer ou 1 1 uu- 
til, ce dernier etant scrre d'autant x '1\js Tort- que l 1 -!*- 
fort est plus grand. 

L ! invention sera mieux cv.:jrxzc a l»aidt Ivs des- 
sins annexes sur lesquels on a re;- res en te, a «itro d 1 orx:: - 
pie, plusieurs nodes do realisation d'a^rtn 1 » inv— *. tlor. . 

Dans les sept mo'ies dc ccr.ct^urt io« ve?v* r** * , 
les neir.es organes sont indiquer. y.r Vc Z et: c ii^*** r* Uc 
reference. 

L 1 appa rei 1 cu t Z t r c ar 1. s» r '. e :? » ~ • . *. -v ' v ■- : r 
agir dans un seul nens ou J.a:_r 'w? > r; L * <' •'. 

construction decrit en premier lieu ztt.: : -.-c j • 

type. 

La figure 1 est une w.e cr. ^-lu?:, _ 1 1-.. J t,lle. ■ ".n1- t=n 
coupe, d 'un dispositif de serrate a dovVLc c "c", -i ;-r it- 
tent, construit suivant 1 » invention. 

La figure 2 montre une vue de profil dv ;r.£x:e dispo- 
sitif. 

Sur ces figures, on voit en 1 I'oi^one rotatif en 
forme de bille entourne par un collier dc friction f3.exi.ble 
dont les extremites, 2-5 9 sont fixees a de^x orrar^.s, C. . f - 7. 
Ces organes comprennent: des surfaces, !;-5, ven&nt s»ap;>uyer 
sur l*organe rotatif, des surfaces exterieures planes venant 
respectivement en contact avec deux broches a section carree, 
8 & 9 et d*autres surfaces planes contre lesquell'es viennent 
s'appuyerles cames, 15 & 1^, du levier, 12. Le collier 2 et 
le levier 12 sont maintemis librement en place jjar l 1 ensem- 
ble constitue par les broches C, 9 & 10 et les deux branches, 
11, de l'outil. La butee excentree, 15, peut recevoir un 

mouvement de rotation a l'aide d'un levier cxtcrieur. 22. 

1 

Cette butee, dans ses deux positions de travail opposees, 
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vier.t, d«une part, appliquer, par 1* intermediaire d»un res- ~ 
sort, 16 ou 17, l 1 une dea extremites 6 ou 7 du collier 2, 
contre la broche correspondante 8 ou 9 et, d'autre part, 
faire pression, par 1 1 intermediaire du meme ressort 16 ou 
17 et de la vis reglable, 18 ou 19, contre 1'extremite in- 
terieure du levier 12. Lorsqu*on appuie:vers le bas sur le' 
levier 12 (figure 1), il pivot e autour de la broche 10, la- 
quelle est maintenue en place par rapport a H organe rotatif 
1 par le frottement initial existant entre le collier 2 et 
l*organe rotatif, d*une part, et l»ensemble forme par les 
broche s 8, 9 & 10 et les branches 1 1 de l«outil, d 1 autre 
part. La came 13 du levier 12 exerce une pression contre la 
surface plane de l«extremite 7 du collier 2 qui se trouve . 
poussee vers le haut.. En meme temps, la broche 10 tire vers 
le bas, par 1 ■ intermediaire des branches 11 et de la broche 
3, l'extremibe & du collier 2, de facon a cpincer au moyen 
de ce collier l'organe rotatif 1. Lorsque la pression exer- 
cee de haut on bas sur le levier 12 croit, le frottement entre 
le collier 2 et'l'organe 1 augment e jusqu»a ce que la ires- 
si on exercee uur le levier devienne plus graiide que la resis- 
tance de 1» organe 1 .. A ce moment, celui-ci sera fortement 
coince et tournera dans le sens des aiguilles dHine montre. 

Si on change le sen3 dans lequel on agit sur le le- 
vier 12, le dispositif de coincement se desserre. Si on conti- 
nue a.tors a faire tourner le levier 12 dans ce sens oppose, 
I 1 organe 1 sera de nouveau coince et . entraine'dans la nouvelle 
direction si' le . pivot emerit du levier 12 par rapport aux bran- 
dies 11 n'est pas empeche par la vis" 18" s • appuyant , "par r' in^-- 
terwodiaire du ressort 1 6, contre la butfee sxcentree 15. Le 
levier 12 et 1' ensemble 8., 9, 10 & 11 entrainent alors dans 
le mouvement de rotation le collier 2 qui eat desserre a ce 
moment, en raison. du fait que 1'extremite 
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16 pousae vers le haut I'extremite 6 du collier. En faisant 
tourner 1 1 excentrique 15 vers le bas, l'apparell a^it dans 
le sens oppose. 

La figure 3 eat une vue en plan, partiellenent en 
coupe, d'un dispositif suivant 1' invention a^issant dans 
un seul sens. 

La figure Ij. est une vue laterale de ce dispositif. 
Le mode de construction du levier a c liquet a ac- 
tion simple represente sur.les figures 3 & ij. est sensible- 
ment le meme que celui de 1 » encliquetage a action double 
qui vient d'etre decrit, avec cette difference que lei In; tee 
15 m»est pas organisee dans ce cas de facon a pouvoir etre 
amenee/dans deux position differentes, mais est placee sim- 
plement d»une maniere fixe dans 1'une de ces positions par 
rapport au levier 12, Les diverses parties du levier sont 
organisees de fa9on a simplifier la construction. Lorsqu'on 
fait tourner le levier 12 vers le bas, 1 » organe 1 ost colnce 
et oentralne par le dispositif de coincement de la name fa- 
con que dans l'exemple precite. Si on agit sur le levier 12 
dans le sens oppose, le dispositif de coincen-mt est desserre 
Si on continue a faire tourner le levier 12 dans ce sci>3 
oppose, le pivotement de ce levier par rapport aux branches 
11 de l f outil sera empeche par la vis 12, 12 ressort 16 
venant siappuyer contre l'extremlte 6 du collier 2 qui cnt 
maintenu en place entre les branches 11 de l'outil :>cr la 
broche 8. Ces branches 11 et le ressort 16 poussent alors le 
collier desserre 2, en le faisant tourner dans le sens in- 
verse des aiguilles d»une montre autour de l»or&ane 1. 

Dans le mode de construction represente fibres 
5 & 6, chaque extremlte du collier 2 est reliee elastique- 
ment a 1'une des parties d'une piece jouant a la fois le 
role_de piece „d' extrBmlte et de_piece d»a^ : mi, divisce en 
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deux par un plan perpendiculaire a. l'axe de rotation, le 
levier 12 comprend dans cet exemple deux broches 8 & 10 
se depla9ant dans deux f elites prevues dans les pieces d'ex- 
tremite disposees de telle facon que la rotation du levier 
12 dans les dexix sens tend a coincer le collier de friction 
et les pieces de pression sur l ! organe rotatif 1. Une butee 
reglable 15 peut empecher a volonte, pendant le changement de 
sens de rdatipn, que le levier 12 continue a tourner par rap- 
. port aux pieces d'extremite lorsque le dispositif de friction 
est desserre, de fa9on a entralner ce dispositif de friction 
dans le sens oppose. Le jeu entre la butee 15 et les pieces 
d»extrcmite peut etre regie par des vis 18 & 19 respective- 
>v:ent pour la rotation dans les deux sens . 

Les figures 7. & 3 montrent une clef construite sui- 
vant I • invention destinee a agir dans un seul sens. Ce mode . 
de construction represente une simplification du mode de con- . 
struction des figures 5 & 6. La butee excentree 15 et les 
vis. 16 & 19 ont ete remplaces par une seule vis, 18, se vis- 
sant directement dans la partie 15 du levier 12. Pour aug- 
center le frottement entre le dispositif de'friction et l'or- 
gane rotatif 1 de fe^on a diminuer les efforts de transmission, 
la surface de friction a, dans ce cas, la forme d ! un double 
cone. Afin de pouvoir mettre en place et regler l»organe ro- 
tatif, celui-ci est fait en deux parties reunie 3 par vissage. 

Sur le3 figures 9 & 10, ph a represente un autre 
mode de construction d'un encliquetage a friction a double 
action suivant 1' invention. Le mode de f onctionnement de ce 
dispositif est le meme que celui du dispositif fepresente 
sur les figures 5 & 6, avec cette difference que les pieces 
de pression et d'extremite sont. separees suivant un plan 
passant par l'axe de rotation. Dans cet exemple, la butee est 
constitute par un excentrique rotatif pouVant occuper trois 
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positions differentes . Dans sa position centra?_e, t'c-xen- 
trique n'agit pas et 1 1 organe 1 a entralner est coince et 
entralne dans les deux sens de rotation du levier. Jtais 
les positions extremes du levier, le jev entre 1 1 txcer.tzi- 
aue et les pieces d'extremite est rattrape our les recs^rts 
16 & 17. On voit en 20 21 des or^anes formes -.or des ar- 
nitures elastiques de friction ap uyees contro l'orj&ne ro- 
tatif 1 par des vis reglables, de fi^or. l. l'j^. ler'jcr, ni cela 
est necessaire, le frottement initial zrrcve les di r.;«icitif 
de coincement et l f organe rotatif. 

Sur les figures 11 t"« Ui, c-i a represonso in ?Mr,rr 
mode de construction dans lcqucl 1? piece d'citre*' Ice 
•la piece de pression sont separees 1'vnc rlc l't"tr%, 1 M.tj. 
des forces du couple obter.u t je::Ux.:J, o'^vo*:-* :it d" • L- ::* 

12 appliquant la machoire ou le ESi.pot rfr^_» '..;.:•« i;*- 
au moyen d ! une broche et la second*. foi'C»: h'z'j.-'. Jo, 
dans des j^roportions ai")j*ropri6r. s , c:;--.r- *\t:s extv4- L/.'c *v 
collier de serrage, au r.oyen de l't.utre v-roci-.a, le. 
fourchette de la piece d l extremite , de fa9cn l* ^•rortuir'5 V~ 
tension des ire e de ce collier. La butee exe entree oct re. - 
placee dans cet exemple par une came mobile 1S, tout, jeu 
etant supprime par les ressorts 1 6- 1 7 • 

Sur les figures 1 3 & 11{_, on a represente un node 
de construction plus simple base sur le meme principe, Dans 
cet exemple, le levier 12 et les organcs de coince:rxnt 
sont constitues en une seule piece. Crlle-ci cert r.aint*- 
ni$r la broche 8 qui remplace les trois broches ~,9 (z 10. 
Enfin, la butee 1.5 fait corps avec le levier 12 qui est main- 
tenu en place au moyen d ! unc co:e reliable oar vr.c vis 17 
et qui s»appuie, par 1 1 intermediaire du res sort 1c-1 r /, .-outre 
les parties d^xtremite 6 ou 7. 

... L* organe rotatif 1 peut avoir des formes differentes 
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suivant le but auquel est destine l'outil* Toutefois, les 
surfaces de contact, c'est-a-dire les surfaces de friction,, 
doivent avoir la forme d'un corps de revolution (surfaces . 

cylindriques, si&riques, coniques, etc ). L'interieur 

de cette piece peut etre constitue par un outil quelconque. 
(clef simple/ clef anglaise, tournevis, perceuse, mandrin 
interchangeable, clef pour ecrous, etc ••...) ou par une par- 
tie quelconque d'un dispositif (.dispositif de raise en marche 
ou d 1 entrainement de machine - out il, ver in, etc. ••••)• Si . 
l'organe 1 effecte la forme d»une poignee, il peut etre fait 
en une seule piece ou peut etre divise en un certain nombre 
die parties ps rmettant de saisir l'outil ou l'brgane de 
machine desire, 

Les surfaces de friction exterieures de l T organe 
1 sont, de preference, spheriques dans les cas ou I. 1 on veut 
que l»axe du dispositif de coincement puisse etre incline 
par rapport a I 1 axe de rotation, Dans ce cas, on peut inter- 
chan;;er facilenicnt 1 ' organe rotatif 1. II suffit pour cola . 
de prevoir des fen tes dans la surface, interieure du collier 
2, afin . do rotircr po.r ces fen Les l'organe rota t if preaUla- 
blei-ifnt place dans sa -position verticale . par contre, dans, 
tous lea <jas simples ou cette condition n'est pas necessaire 
ainsai- que dijns Ice cas dans lesquels on veut rendre impossi- 
ble le mouvement de l'organe de serrage, le long de l'axe de 
rotation la surface de friction peut etre cylindrlque. La 
surface de friction est constitute sous forme d'uno surface 
conique simple ou multiple suivant 1c coefficient de f rot-to-, 
ment de la ma tie re ufcilisee, c 1 est- a -dire suivant les efforts 
\Uv tension c:.fc U.e compression qu 1 on peut dormer aux orgknes 
de transmission du dispositif de serrage. On peut e^ulement 
s 1 arranger pour que, lorsqu'on utilise plusieurs surfaces 
coniques ou plusieurs parties de surfaces spheriques, le jeu 
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entre l»organe 1 et le dispositif de coinceaent puisse cure 
regie en modifiant la position relative de leurs surfaces. 

Le dispositif de coincement est constittie x 5ar ' un 
collier, 2-3, en une ou plusieurs pieces, pur des ulocs dc 
serrage, & 5 ou P ar VinQ combinaison des deux. Tous ces 
organes peuvent constituer, si on le desire } »n cn nr. i 
peuvent etre relies a une ou plusieurs pieces d ! cxtrc.-.ite 
6-7. La surface de friction du dispositif de coi".oe-en>. 
s Applique contre la surface de friction de I'or^anc 1 ct 
a sensiblement le raeme profil, quoique, dans certains cas 
particuliers, on puisse utiliser des profils different s 
(simplification de construction, Inter char- j^aM.litt plus 
facile des divers organes, augmentation de la pression spel 

cifique par rapport a la pellicule d'huile, etc ). Les 

pieces d 1 extremite ont pour objet de transact tre .Us efforts 
de compression et de tension aux ergar.es de frictinn et sent, 
dans ce but, munis d»entailles, de surf p ces de pi^ession, de 
surfaces de portee, etc..,. voulues. £lles servent en :r.o:?.e 
temps de surfaces de support pour les butees. 3uivant Lr. 
forme du levier 12 qui peut varier suivanu les Decoiris, les 
broches 8, 9, 10 et les cames 1J & peuvent egalc-en.t avoir 
des formes differentes. Les efforts de cenressien et de ten- 
sion peuvent etre recu.3 par des organes separes ou par des 
organes combines. Etant donne que ces organes peuvent Cure 
reglables, il est possible de compenser le jeu produit par 
I'usure. Les canes ou butees 15 , a^issant sur les pieces 
d ! extremite, peuvent empecher le levier 12 d'exerc^r lc 
coincement a volonte lorqu'il tourne dans un 3ens c:r. dur.s 
l»autre, ou meme dans les deux sens, ou encore lui nerciet ere 
d ! exercer 1' action de coincement dans les deux sens, xl en 
resulte que l'appareil peut fonctiennor, si on 1c desire, 
de quatre manieres differentes: 
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1°.- coincement dans les deux sens de rotation;, . 
2° • - c o i nc ©me nt dan s un sens do r da t i on e t r e t our 
* vide, 

o 

5 coincement dans 1 'autre sens de rotation et 

re tour a vide, 
k 0 .- rotation lib re dans les deux sens. 
. On pout, si on le desire, obtenir deux ou plusieurs 
de ces f one ti onn ements au moyen d'un or^ane unique. Les caries 
s'appliouent elastiquement , de preference dans la position 
active, centre les pieces d'extremlte. Les ressorts utilises 
dans ce out out tendance a cornpenser tout jeu qui pourrait 
se produire entre la butee et la surface sur laquelle elle 
" appuic. Par consequent, le jeu est toujours reduit au minimum. 
Pendant la course de re tour, le dispositif de coincement n ! est 
desserre que de la valeur necessaire pour que la friction 
entre. l'crgane 1 soit en equilibre avec la tension des res- ' 
sorts "1 6- & ly.Lorsque la tension de ces ressorts est modi- 
fier, le jeu, et pur consequent' le frottement pendant la 
course de retour, sont modifies d'une fa9on correspondante . 

II doit cure Men entendu que d»autres modifica- 
tions que celles qui viennent d T etre mentionnees peuvent 
Strs effectuees sans se departir pour cela de 1 ! esprit de 
1 1 invention. 

R e v e n d i c a t i . o n s 
1« iine enclicuetage a friction constitue par un organe 

de coincement, un organe rotatif destine a .coincer delui-ci ■ 
et. un_levier a .1 'aide^duquel i'organejde coincement peut_ 
coincer l'organe rotatif, de maniere a 1'entralner dans 1 » : un 
ou 1* autre sens, cet encliquetage etant plus particulierement 
caracterise par le fait que la surfaoe de friction de la par- 
tie rotative a la forme d'un corps de revolution (spherique, 
cylindr ique , conique , etc ••••)• 
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2 # TJn encliquetage suivant la revendication 1 , dans 

lequel l ! organe de coincementu eat organise de telle facon 
et est muni de dispositif s tels qu T il est fortement coince 
dans les deux sens de rotation sur l'organe rotatif, ce coin- 
cement etant,si on le desire, supprime dans l'un des sens de 
rotation ou dans les deux en meme temps grace au mb.e dis- 
positif. 

5. Un encliquetage suivant un des revendications pre- 

cedentes, dans lequel l'organe qui empeche a volonte fac- 
tion du dispositif de coincement est const itue par une butee 
reglable ou un levier a cliquet, cette butee ou oe levier 
agissant, de preference, sur 1'organe de coincement par un 
ressort • 

Un encliquetage a friction, comprenant un organe de 
coincement et un levier a l»aide duquel 1 ■ organe de coince- 
ment peut coincer l'organe rotatif, de maniere pa l'entralner 
dans l'un ou I 1 autre sens, l*organe de coincement etant or- 
ganise de telle facon que ce coincement pourra etre supprime 
dans l'un des deux sens de rotation ou d«ans les deux en 
meme temps. 

5» Un encliquetage suivant la revendication Ij.. charac- 

terise par oe que la surface de friction de la partie rota- 
tive a la forme' d'un corp de revolution (spherique, cylin- 
drique , conique , etc . • . ) • 



Bruxefies, \y£jj L * *Ji La I 
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